
コマンドID / action ボイスコマンド

pit_clear_all / CLEAR_ALL ピット指示クリア / ピット作業クリア / オールクリア /

全解除

fast_repair_clear / CLEAR_FR ファストリペア+ しない/解除/なし/取り消し

tire_clear / CLEAR_TIRES タイヤ交換しない / タイヤ交換なし / タイヤ交換解除 /

タイヤを交換しない / タイヤ交換を解除

fuel_clear / CLEAR_FUEL 給油しない / 給油なし / 給油解除 / 給油を解除

tire_change_all / SET_TIRES タイヤ交換 / タイヤを交換

fast_repair / SET_FR ファストリペア / ファイストリペア / ファーストリペア
/ ファイスとリペア

fuel_liters / SET_FUEL 給油 + 数字 + リットル/リッター/L

fuel_amount_missing / HOLD 給油（リットル数なし）

fuel_full 給油満タン / 満タン給油 / 燃料満タン

autofuel_on オートフューエルオン / オート燃料オン / 自動給油オン
/ オートフューエル入れる

autofuel_off オートフューエルオフ / オート燃料オフ / 自動給油オフ
/ オートフューエル解除

autofuel_toggle オートフューエルトグル / オートフューエル切り替え /

オート燃料切り替え

wet_tire ウェットタイヤに交換 / ウエットタイヤに交換 / ウェッ
トタイヤ交換 / ウエットタイヤ交換

dry_tire ドライタイヤに交換 / ドライタイヤ交換 / ドライに交換

fuel_level_liters 燃料の残りは / 燃料残り / 燃料は / ガソリンは / 燃料何
リットル / 燃料何リッター

fuel_laps_remaining 燃料は何ラップ分ある / 燃料何ラップ / 燃料残り何ラッ
プ / あと何ラップ分 / 燃料は何周分 / 燃料残り何周分

track_temperature 路面温度



air_temperature 気温

incident_count インシデント

current_lap 今何周 / 何周目 / 今何ラップ / 現在の周回

remaining_laps 残り/あと + 周/ラップ

remaining_time 残り/あと + 時間/何分/分

position 今何位 / 順位 / ポジション

driver_irating No○○ / ナンバー○○ / ○○号車 / ○○番 + アイアール/アイ
レーティング/IR

driver_safety_rating No○○ / ナンバー○○ / ○○号車 / ○○番 + エスアール/セーフ
ティレーティング/SR

dangerous_drivers 危ないドライバー / 危険なドライバー / 危険ドライバー
/ 注意ドライバー / ドライバー + 危ない/危険/注意

radio_check ラジオチェック / 無線チェック

exit 終了 / 終わり / ストップ



返答文 送信/応答内容

オーケー、ピット指示をすべて解除した。 SDK: 全ピット指示解除

オーケー、ファストリペアを解除した。 SDK: ファストリペア解除

オーケー、タイヤ交換指示を解除した。 SDK: タイヤ交換解除

オーケー、給油指示を解除した。 SDK: 給油解除

オーケー、ピットインしたらタイヤを交換する。 SDK: 全タイヤ交換

オーケー、ピットインしたらファストリペアする。 SDK: ファストリペアON

オーケー、ピットインしたら{amount}リットル給油す
る。

SDK: 指定リットル給油

給油は、リットル数を指定して。 送信なし

オートフューエルをオンにした。 Direct Chat: #autofuel 0

オートフューエルをオンにした。 Direct Chat: #autofuel 0

オートフューエルをオフにした。 Direct Chat: #-autofuel

オートフューエルを切り替えた。 Direct Chat: #!autofuel

オーケー、ピットでウェットタイヤに交換する。 Direct Chat: #tc 2

オーケー、ピットでドライタイヤに交換する。 Direct Chat: #tc 1

燃料は{fuel_l:.1f}リッターだ。 / Python実応答: 燃料は
{fuel:.1f}リッターだ。

テレメトリ: FuelLevel

燃料は、約{fuel_laps:.1f}ラップ分だ。 / Python実応答:

燃料は、約{remaining_laps:.1f}ラップ分だ。
テレメトリ: FuelLevel + 平均燃費

路面温度は{track_temp:.1f}度だ。 テレメトリ: TrackTemp



気温は{air_temp:.1f}度だ。 テレメトリ: AirTemp

インシデントは{incidents}だ。 テレメトリ:

PlayerCarMyIncidentCount

今、{current_lap}周目。全{total_laps}周だ。 テレメトリ: 現在周回・総周回

残り{remaining}周だ。 テレメトリ: 現在周回・総周回

残り時間は、{minutes}分{secs}秒だ。 テレメトリ: SessionTimeRemain

{position_type}で{position}位だ。 テレメトリ: クラス順位優先、なけれ
ば総合順位

{actual_car_number}号車のアイレーティングは
{irating}。

DriverInfo: IRating

{actual_car_number}号車のセーフティレーティングは
{sr_string}。

DriverInfo: LicString

危険なドライバーはいない。 / 21号車 B1.36、16号車
C1.57。

DriverInfo: SR 2.0以下を抽出

OK、聞こえてる。 TTS固定返答

終了するよ。 アプリ終了



編集ファイル 編集箇所の目印

main_radio_spotter_v0_14_CONTROL_P

ANEL.py

recognize_pit_command()

main_radio_spotter_v0_14_CONTROL_P

ANEL.py

repair_words / CLEAR_FR

main_radio_spotter_v0_14_CONTROL_P

ANEL.py

CLEAR_TIRES

main_radio_spotter_v0_14_CONTROL_P

ANEL.py

CLEAR_FUEL

main_radio_spotter_v0_14_CONTROL_P

ANEL.py

SET_TIRES

main_radio_spotter_v0_14_CONTROL_P

ANEL.py

repair_words / SET_FR

main_radio_spotter_v0_14_CONTROL_P

ANEL.py

SET_FUEL

main_radio_spotter_v0_14_CONTROL_P

ANEL.py

給油量未指定

voice_commands.json id: fuel_full

voice_commands.json id: autofuel_on

voice_commands.json id: autofuel_off

voice_commands.json id: autofuel_toggle

voice_commands.json id: wet_tire

voice_commands.json id: dry_tire

voice_commands.json +

main_radio_spotter_v0_14_CONTROL_P

ANEL.py

id: fuel_level_liters / handle_fuel_query()

voice_commands.json +

main_radio_spotter_v0_14_CONTROL_P

ANEL.py

id: fuel_laps_remaining /

handle_fuel_query()

main_radio_spotter_v0_14_CONTROL_P

ANEL.py

路面温度：気温より先に判定



main_radio_spotter_v0_14_CONTROL_P

ANEL.py

# 気温

main_radio_spotter_v0_14_CONTROL_P

ANEL.py

# インシデント

main_radio_spotter_v0_14_CONTROL_P

ANEL.py

# 現在周回

main_radio_spotter_v0_14_CONTROL_P

ANEL.py

# 残り周回

main_radio_spotter_v0_14_CONTROL_P

ANEL.py

format_remaining_time() / # 残り時間

main_radio_spotter_v0_14_CONTROL_P

ANEL.py

# 順位 / get_position()

main_radio_spotter_v0_14_CONTROL_P

ANEL.py

extract_target_car_number() /

recognize_driver_info_query() /

handle_driver_info_query()

main_radio_spotter_v0_14_CONTROL_P

ANEL.py

recognize_driver_info_query() /

handle_driver_info_query()

main_radio_spotter_v0_14_CONTROL_P

ANEL.py

recognize_dangerous_driver_query() /

format_dangerous_driver_response()

voice_commands.json id: radio_check

main_radio_spotter_v0_14_CONTROL_P

ANEL.py

# 終了



備考

Python側。

repair_words に表記ゆれを追加可能。

ドライ/ウェット指定ではなく通常タイヤ
交換。

例: 給油20リットル。

JSONが先に判定されるため現行ではこ
ちらが有効。

返答例の編集は response。

返答例の編集は response。

JSON phrases も使うが、実応答は
Python handle_fuel_query 側。

燃費データ不足時の文言も Python 側。



「今何周」より先に判定。

秒だけ/分だけの返答も
format_remaining_time() 内。

表現追加は
recognize_driver_info_query()。番号抽出
追加は extract_target_car_number()。

危険判定値は
DANGEROUS_SR_THRESHOLD。

phrases と response を編集。


